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Zapoznanie studentow z technologiag rob6t budowlanych, organizacjg robot,

Cel przedmiotu / modutu zasadami kierowania robotami zgodnie ze specyfikacja
techniczna, obowigzujacymi przepisami budowlanymi i bhp.
Wymagania wstgpne Wiedza z zakresu budownictwa ogdlnego
EFEKTY KSZTALCENIA
Odniesienie
Nr Opis efektu ksztatcenia do engtow
kierunku
Student charakteryzuje technologie robot budowlanych kubaturowych i liniowych w| K_WO07
01 nalezytej kolejnos$ci ich stosowania w procesie budowlanym K_W08
K_W10
K W14
Student ustala kryteria opracowania warunkoéw technicznych wykonania i odbioru| K_WO07
02 robot budowlanych K_W10
K_ W14
Student planuje kolejnos¢ robdt budowlanych w oparciu o podstawowe zasady
03 L . K_W14
organizacji pracy i bhp
04 Student porzadkuje proces budowlany pod wzgledem technologii rob6t budowlanych K_U16
Student szacuje podstawowe wielko$ci dotyczace naktadow robocizny i pracy sprzgtu
05 o o K_U16
z uwzglednieniem przepiséw bhp -
Student projektuje podstawowe procesy technologiczne podczas wykonywania robot
. ) . : . K_U06
06 budowlanych, opracowuje dokumentacje technologiczno — organizacyjng dla -
A K_U16
wybranych zadan inzynieryjno - budowlanych -
Student jest zorientowany na planowanie i organizowanie robot budowlanych w
07 . .y K1P_KO06
sposob przedsigbiorczy -
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TRESCI PROGRAMOWE

Wyklad

W ramach zaje¢ omawiane sg podstawy organizacji robot budowlanych. Nastepnie technologie wykonania
robdt niezbednych do zrealizowania budowy od robot ziemnych poprzez betonowe, murowe, prefabrykacje i
montaz konstrukcji do rob6t wykonczeniowych. Roboty ziemne: rodzaje robot i obiektow ziemnych, sposoby
ich wykonania, roboty ziemne r¢czne i zmechanizowane, maszyny stosowane do robdt ziemnych, sposoby
doboru maszyn i urzagdzen budowlanych. Roboty betonowe: sposob przygotowania robot i zaplecza, transport
mieszanki betonowej, przygotowanie zbrojenia i deskowan, dobor deskowan, zasady uktadania zbrojenia i
uktadania mieszanki betonowej, zageszczanie i pielggnacja mieszanki betonowej, rozdeskowanie. Technologia
robot betonowych obejmuje przedstawienie wymogoéw dotyczacych kolejnosci wykonania robot, terminow
wykonania kolejnych czynno$ci, pracy w zmiennych warunkach atmosferycznych. Podstawy technologii
systemowych w budownictwie obejmuja zasady stosowania technologii systemowych. Osobnym dziatem sa
technologie robot liniowych nawierzchniowych, zasady realizacji robot nawierzchniowych, specyfika tych
robot Zagadnienie mechanizacji i automatyzacji robot omawiane jest w nawigzaniu do wszystkich technologii i
podstaw organizacji robot budowlanych.

Projekt

Podczas projektowania studenci wykonujg projekt technologii i organizacji wybranych robot budowlanych —
roboty ziemne, roboty monolityczne, zasadnicze, warunki techniczne wykonania robot budowlanych,
dokumentacja organizacji robot budowlanych; czI.

Szymkowiak A. Poradnik kierownika budowy Forum 2011
Literatura podstawowa Panas J. Nowy poradnik majstra budowlanego Arkady 2009
Dyzewski A.: Technologia i organizacja budowy, Arkady, Warszawa 1991

Literatura uzupetniajagca | Jamrozy Z.: Technologia betonu, PWN, Warszawa 2005

Rowinski L. Organizacja produkcji budowlanej Arkady 1982

Praca zbiorowa Budownictwo ogdlne Arkady 2009 tom I-V

Jaworski K. Metodologia projektowania realizacji budowy PWN 2009

Wyklad z prezentacja multimedialna

Projektowanie — rozwigzywanie praktycznych zagadnien projektowania
technologiczno — organizacyjnego takze przy pomocy programéw komputerowych
wspierajacych projektowanie i planowanie rob6dt budowlanych.

Metody ksztatcenia

Nr efektu
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia ksztatcenia
Kolokwium zaliczeniowe 01,0203
Ocena z projektu 04,0506
Forma i warunki Wyktady - kolokwium zaliczeniowe — sem V - 50% oceny koncowej

zaliczenia Projektowanie — ocena z projektu - 50% oceny koncowe;j
Przedmiot konczy si¢ egzaminem po VI semestrze obejmujgcym materiat z
semestru Vi VI

NAKLAD PRACY STUDENTA

Liczba godzin

Udziat w wyktadach 25
Samodzielne studiowanie tematyki wykltadow 10
Udziat w ¢wiczeniach audytoryjnych, 10
laboratoryjnych, projektowych i seminariach

Samodzielne przygotowywanie si¢ do ¢wiczen™ 30
Przygotowanie projektu / eseju / itp. 20
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 10
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Udziat w konsultacjach 5
Inne

LACZNY naklad pracy studenta w godz. 110
Liczba punktéow ECTS za przedmiot 4
Liczba p. ECTS zwigzana z zajeciami

praktycznymi 2
Liczba p. ECTS za zajeciach wymagajace

bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich 15
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